SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

PRZEDMIOT PROJEKTU: Modernizacja ukladu zasilania do zwigkszonego
obciazenia po stronie Odbiorcy

NAZWA | ADRES OBIEKTU: Gléwny Urzad Statystyczny
Al. Niepodleglosci 208
00-925 Warszawa

INWESTOR: Gléwny Urzad Statystyczny
Al. Niepodleglosci 208
00-925 Warszawa

BRANZA: ELEKTRYCZNA
Branza Imieg i nazwisko Nr uprawnien Podpis Data
Projektant mgr inz. Mariusz 08.2014 .
branzy elektrycznej Chojnowski MAZ/0426/POCE/06

Warszawa, sierpien 2014




ELEKTRONET Marek tecki, ul Konwisarska 25, 04-402 Warszawa

Spis zawartosci

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNE........ccoiiiiiiiieie it 3

2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNE.......ccoeiiiiiiene e 3

3. ZAKRES ROBOT ..ottt sttt 3

4. OPIS PRAC TOWARZYSZACYCH I ROBOT TYMCZASOWYCH.......coccevovrereeieerreirenene. 4

5. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY .....cccoiiiiiiaiiiieiieiie ettt st 4

5.1, Organizacja TODOL.......eeviiiiiieii ettt nne s 4

5.2. ZabezpieCzenie terenU DUAOWY .........cciviiiiieii ettt sae e nreas 4

5.3. OChrona STOAOWISKA.......cccuvieiiiie it e e et e e e na e e e nneeeannas 4

5.4. BezpieczeNStwo 1 hiZICNA PIACY ...ccivieiiieiiieitieiii ettt 5

6. NAZWY i KODY ROBOT ..ottt sttt et naenbastesneanaenaenseneees 5

T MATERIALY oottt e et e e s et e e e nnbb e e e e nnbe e e e e annbeeas 5
Rozdzielnice RG 0goIne, RG KOMP ......ccouiiiiiie ittt
ROZAZIEINICA RGA. ... ettt bbbt b et et st e st be b e neen e st e e
Pozostate rOZAZIEINICE. ......cc.ooeeee e
Podstawowe wymagania dla RDL ..o
T [ ] = o ) SR
Kable eleKIrOBNEIGEIYCZNE ........ooviiieieee et

8. SPRZET ...ttt ettt ettt ettt ettt ettt 7

9. TRAINSPORT ..ottt ettt be st e et et e s be st e e beebeeReese e st et e neesbesbeeneanaenaeneeneeneas 8

10. WYKONANIE ROBOT ..ottt sttt sttt s ettt st abeabeesaeneenee e 8

10.1 MONtaZ TOZAZICINIC. ..veeiiiviiie ettt e e et e e e e st e e e e ennse e e e e annneas 8

11. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .....coouiiririiniinesneieesesissss st asesssssssesssssssssses s 9

11.1 Zasady KONtroll JAKOSCI ....ccuviiiiiiiiiieeiei e 9

11.2 BadANnia | POMIAIY .....cvviiiiieceie ettt e et e st e e s te e e e sbeesbeeseesaeesraeneesneenaeens 9

12. PRZEDMIAR ROBOT ....c.ouiiiiiiiiiisiisiesss st 9

13. ODBIOR ROBOT ....coomiuiiriiiieiis ittt 9

13,1 OdbDIOT CZESCIOWY ...ttt sttt m e e s me e s e nn e e e nme e e neeeneeene e 9

13.2 OdbIOT KONCOWY ...ttt ettt ettt et e b e e e nrr e e be e nneenne e 9

13.3. Dokumenty do 0dbioru KONCOWEZO ........cvveieiirieriiiiciie e 10

13.4. OdbiOr POZWATANCYJNY . ...viiuriiiiirieitiitie ittt b e b s beene e 10

14. DOKUMENTY ODNIESIENIA ... .ottt sttt na e 11

2

Modernizacja uktadu zasilania Gtéwnego Urzedu Statystycznego, Al. Niepodlegtosci 208, 00-925 Warszawa



ELEKTRONET Marek tecki, ul Konwisarska 25, 04-402 Warszawa

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce modernizacji
uktadu zasilania budynku GUS dla potrzeb zwiekszonego poboru mocy po stronie Odbiorcy.
Specyfikacja Techniczna zostata przygotowana na podstawie opracowanego projektu
wykonawczego oraz zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia
2004r. w sprawie szczegbétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikaciji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno -
uzytkowego. (Dz. U. nr 202, poz.3072).

2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Niniejsza Specyfikacja Techniczna obejmuje wykonanie rob6t wymienionych w
przedmiarach robét. Opracowana specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i
kontraktowym przy zleceniu i realizacji robot w zakresie instalacji elektrycznych wymienionych w

punkcie 3.

3. ZAKRES ROBOT

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy robot ujetych w przedmiarze oraz projekcie
wykonawczym tj.:

- demontaz istniejgcych kabli zasilajgcych rozdzielnice gtéwne,

-demontaz istniejgcych rozdzielni gtdwnych RGUS i RCOIS wraz z tablicami pomiarowymi,
- demontaz istniejgcych szaf sterowniczych kompensacji mocy biernej,

- odtgczenie istniejgcych linii kablowych i podigczenie do projektowanych rozdzielnic,

- wykonanie niezbednych tras kablowych,

- wykonanie przepustow kablowych,

- utozenie projektowanych linii kablowych wg schematow,

- montaz projektowanych rozdzielnic,

- montaz dtawikéw i szafy sterowniczej RDt wraz poditgczeniem dtawikow do szafy RDL,

- dostawa, montaz i uruchomienie agregatu pradotwoérczego,

- wykonanie obwodéw PWP (przeciwpozarowego wytgcznika pradu),

- zabezpieczenia p.poz. tras kablowych,

- pomiary i proby funkcjonalne.
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4. OPIS PRAC TOWARZYSZACYCH | ROBOT TYMCZASOWYCH

Prace towarzyszgce obejmuja:

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- wykonanie pomiarow powykonawczych,

- wiercenie i osadzanie kotkow kotwigcych,

- transport nowych i zdemontowanych urzadzen,

- przekazanie do ztomowania, utylizacji materiatdw z demontazu,

- zasilanie tymczasowe w razie potrzeby.

Prace tymczasowe obejmujg takze:

- zabezpieczenia BHP stanowiska pracy,
- instruktarz stanowiskowy,

- dopuszczenie do pracy,

- sprawdzenie wykonania prac,

- likwidacje stanowiska pracy.

5. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY

5.1. Organizacja robot

Wiekszos¢ prac prowadzonych bedzie w pomieszczeniach zamknigetych. Posadowienie
agregatu i montaz kabli zasilajgcych prowadzone bedzie na terenie wewnetrznym GUS.
Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy w uzgodnionym terminie miejsce wykonywania prac wraz z

dokumentacjg projektowg oraz poleceniem wykonania prac.

5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Teren prowadzenia prac montazowych nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed dostepem

0s0b trzecich i oznakowa¢ zgodnie z zasadami BHP.

5.3. Ochrona srodowiska

Prace elektroinstalacyjne zwigzane z modernizacjg instalacji elektrycznych nie stanowig
zagrozenia dla srodowiska. Zakazane jest mieszanie sSmieci lub wyrzucanie ich do
nieodpowiednich konteneréw. Zabronione jest wlewanie do sieci kanalizacyjnej lub burzowej
ptynnych odpadow. Wszystkie odpady nalezy przekazac przedsiebiorstwu Swiadczacemu

ustugi w zakresie odbioru nieczystosci statych.
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»Zgodnie z przepisami Ustawy z dnia 29 lipca 2005r. o ZSEIE zabrania sie umieszczania
zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekredlonego kosza wraz z innymi odpadami.
Uzytkownik, chcac pozby¢ sie w/w sprzetu elektronicznego lub elektrycznego, jest obowigzany
do oddania go do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Powyzsze obowigzki ustawowe zostaty
wprowadzone w celu ograniczenia ilosci odpaddéw powstatych ze zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbierania, odzysku i
recyklingu. W sprzecie nie znajdujg sie skfadniki niebezpieczne, ktére maja szczegdinie

negatywny wptyw na $rodowisko i zdrowie ludzi.”

5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegdélnosci zadba, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych wymagan
sanitarnych. Zgodnie z polskimi przepisami pracownicy muszg posiada¢ aktualne badania,
szkolenia BHP. Przed rozpoczeciem prac obowigzkiem kierownika robét jest przeprowadzenie
szkolenia (instruktazu stanowiskowego). Wykonawca zapewni wszelkie urzgdzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet ochrony osobistej pracownikéw. Wszelkie koszty

zwigzane z wypetnieniem powyzszych wymagan ponosi Wykonawca.
Przy wymienionych pracach obowigzuje procedura: Poleceniodawca — Dopuszczajgcy.

6. NAZWY i KODY ROBOT

Kod CPV
45310000 - 3 - Roboty instalacyjne elektryczne

7. MATERIALY

Wykonawca do wykonania zadania zastosuje materiaty spetniajgce wymogi Ustawy z dnia
16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Z 2004 r. Nr 92 poz. 881). Wszystkie
zastosowane materiaty bedg fabrycznie nowe, bez sladow uzycia.

Przy  wykonywaniu robdt objetych niniejsza  specyfikacjg techniczng  wystepujg
nizej wymienione materiaty podstawowe:

Rozdzielnice RG ogdlne, RG komp

a) Prad znamionowy szyn gtéwnych 1600A,
b) Wylacznik pozarowy,
¢) Rozliczeniowy uktad pomiarowy,

d) Max gabaryty obudéw 320x60x2100 (szer. x gt. X wys.)
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e)

f)

Szafy metalowe IP30,

Wejscia kablowe od dotu.

Marka referencyjna EATON, Schrack, Schneider, Legrand.
Rozdzielnica RGA.

a)
b)
c)
d)

e)

Prad znamionowy szyn gtéwnych 1600A,
Wytgcznik pozarowy,

Uktad samoczynnego zatgczenia rezerwy,
Szafy metalowe,

Wejscia kabli od géry.

Marka referencyjna EATON, Schrack, Schneider, Legrand.

Pozostate rozdzielnice.

a)
b)
c)

Prad znamionowy szyn gtéwnych 630A,
Szafy metalowe,

Wejscia kablowe od gory.

Marka referencyjna EATON, Schrack, Schneider, Legrand.

Podstawowe wymagania dla RDt

a)
b)
c)

d)

e)

f)
9)

Prad znamionowy 630A,

Szafa sterujgca RDL przystosowana do poditgczenia 12 dtawikéw,

Obudowa RDL stojgca z cokotem wyposazona w dtawiki przepustowe dla kabla
zasilajgcego i kabli do dtawikow,

Stopniowanie dfawikéw zgodnie z projektem (5, 10, 10, 20, 20, 40,40 kvar;
rozbudowa 5x max.40kvar),

Dtawiki w wykonaniu stojgcym w obudowie IP 23,

Dtawiki muszg posiadaé zabezpieczenie termiczne,

Obudowa wyposazona w wentylacje wymuszong.

Requlator

a)
b)
c)
d)
e)

f)

wyjscie komunikacyjne RS485,

programowalne stopnie,

pomiar i sterowanie w Il i IV kwadrancie,

zegar sterujgcy czasem pracy,

mozliwos¢ zaprogramowania indywidualnego czasu wytgczania kazdego stopnia,

wymagana ilos¢ stopni do regulacji - 12.

Kable elektroenergetyczne

a)

Kable jednozytowe YKXS 1x 240, YKXS 1x150,
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b) Kable jednozytowe YKY 1x240, YKY 1x120,
c) Kable wielozylowe YKY
d) Przewody wielozytowe YDY.

Przechowywanie, sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedag potrzebne
na budowie, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosC i

wiasciwos¢ do robot oraz byty dostepne do kontroli Inwestora.

Warunkowe stosowanie materiatow

Wszelkie materialy i urzgdzenia zastosowane w przedmiarach mozna zastgpi¢ rownowaznymi
stosujgc te same, nie gorsze parametry techniczne i wymagania funkcjonalne, poparte
certyfikatami, Swiadectwami dopuszczenia, atestami w zaleznosci od wymagan wynikajgcych z

odpowiednich przepisow.

8. SPRZET

Przy wykonywaniu robot nalezy uzywac elektronarzedzi posiadajgcych wiasciwe atesty i klase
bezpieczenstwa. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych

robét jak i przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych.

Narzedzia niezbedne do wykonywania w/w. prac:
e Przediuzacz przemystowy
e Wiertarka udarowa
o Stzlifierka katowa
e Lampka oswietleniowa halogenowa
e Miarka zawijana
e Poziomica
o Miotek 0,5kg
o Klucze ptaskie
o Whkretaki
e Kombinerki

o Wozki paletowe

Srodki ochrony osobistej.

e Kask — chroni przed skutkami uderzenh przez spadajgce przedmioty.

Modernizacja uktadu zasilania Gtéwnego Urzedu Statystycznego, Al. Niepodlegtosci 208, 00-925 Warszawa



ELEKTRONET Marek tecki, ul Konwisarska 25, 04-402 Warszawa

e Buty przemystowe — chronigce stopy przed urazami.
¢ Rekawice robocze — chronigce dtonie przed urazami.
e Okulary ochronne — chronigce oczy przed pytem, opitkami i innymi ciatami obcymi

bedgcymi w powietrzu

9. TRANSPORT

Samochod dostawczy.

Transport rozdzielnic do miejsca instalowania powinien odbywa¢ sie z zachowaniem
przepiséw BHP w sposob nie narazajacy jej na uszkodzenia mechaniczne.

Wskazane jest uzycie wozka . Niedopuszczalne jest wykorzystanie uchwytow wkrecanych w

szkielet obudowy, gdyz jej waga jest zbyt duza do ich dopuszczalnej obcigzalnosci.

10. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ z dokumentacijg

projektows i specyfikacjg techniczna.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos$é
stosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, za zgodno$¢ ze Specyfikacjg Techniczna,
terminem wykonania robo6t oraz poleceniami Inspektora. Nastepstwa btedu w robotach,
spowodowane przez Wykonawce, zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,

po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

10.1 Montaz rozdzielnic.

Wszystkie urzadzenia muszg by¢ kompletne i z calym wyposazeniem. Montaz musi
odpowiada¢ wymaganiom norm.

Mocowanie powinno odbywac sie za pomocg kotew lub kotkébw rozporowych do Scian lub
podtogi w miejscu i w sposéb zgodny z projektem.

Zasilanie nalezy wykonac za pomocg kabli, ktérych typ i przekréj musi by¢ zgodny z projektem.
Poszczegodlne zyty kabli powinny by¢ przytgczone pod zaciski srubowe, ktére nalezy dokreci¢ w
sposob zapewniajgcy trwatos¢ mechaniczng oraz dobry kontakt elektryczny. Nalezy zwrocic¢
szczegOlng uwage, aby oznaczenie zacisku pokrywato sie z dotgczong fazg. Kable zasilajgce i
odbiorcze nalezy zabezpieczy¢ na wejsciu do obuddéw systemowymi przepustami (dtawicami
kablowymi).

Uwaga ! Przed przystgpieniem do prac nalezy upewnic sie, ze kable zasilajgce sg wylgczone z
pod napiecia, kabel uziemic.

Przed demontazem istniejgcych baterii nalezy doprowadzi¢ do roztadowania kondensatorow w
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celu unikniecia porazenia prgdem roztadowczym.

11. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

11.1 Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdét i jakosci materiatdw. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, sprzet, zaopatrzenie, wszystkie urzgdzenia i przyrzady
niezbedne do pobierania probek badan i pomiarow materiatéw oraz robét. Inspektor moze
zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow i robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z

wymaganiami i normami.

11.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej
nalezy stosowac¢ wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora. Przed
przystgpieniem do badan i pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie badania. Wyniki pomiaréw i badah Wykonawca przedstawi na pisSmie w formie

protokotu do akceptacji Inspektora.

12. PRZEDMIAR ROBOT

Przedmiar rob6t zostat wykonany wedtug zasad podanych w odpowiednich

katalogach naktadow rzeczowych. Jest zatgcznikiem do niniejszej Specyfikacji Techniczne;j.

13. ODBIOR ROBOT

13.1 Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonania robot. Odbioru czesciowego

robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze kohcowym.

13.2 Odbidr koncowy

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie wykonania robét w odniesieniu do ich jakosci, ilosci
i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego stwierdzona

przez Wykonawce oswiadczeniem o zakonczeniu robét z bezzwtocznym powiadomieniem na
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piSmie o tym fakcie Inspektora. Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i
przyjecia dokumentéw wymienionych ponizej. Odbioru koncowego robdét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z przedmiarem i
Specyfikacjg Techniczng. W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych i
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegdinych
rodzajach robét nieznacznie odbiega od wymaganej w Specyfikacji Technicznej z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych

robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

13.3. Dokumenty do odbioru kohcowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kohcowego robét jest Protokét Koncowego
Odbioru Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

- dokumentacje powykonawcza,

- wyniki pomiaréw kontrolnych w tym protokoty z pomiaréw, badan i sprawdzenia instalacji
elektrycznej w realizowanym zakresie,

- o$wiadczenie Kierownika Robdt, iz zabudowane materiaty posiadajg niezbedne atesty,
certyfikaty i dopuszczenia, jezeli przepisy taki obowigzek na nie naktadaja,

- oswiadczenie Kierownika o zakonczeniu robét budowlanych i uporzgdkowaniu terenu prac.

- gwarancje producentéw na wyroby.

W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru nie bedg przygotowane do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

koncowego robot.

13.4. Odbiodr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdét zwigzanych z usunieciem wad i
usterek stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu. W trakcie
trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajgcy moze dokonaé przeglagdu gwarancyjnego, o

ktérym bedzie powiadamiat pisemnie Wykonawce.
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ELEKTRONET Marek tecki, ul Konwisarska 25, 04-402 Warszawa

14. DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN - |[EC 60364 - 4 - 41 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN - IEC 60364 - 5 — 523:2001 instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i

montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ diugotrwata przewoddw.

. Ze wzgledu na brak aktualnych przepisow - Przepisy Budowy Urzadzen

Elektroenergetycznych.

Rozporzadzenie Ml z 12.04.2002 W sprawie "Warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie " DZ.U. Nr 75 z 15.07.2002 r.

Rozporzadzenie MSW z 3.11.1992 r. w sprawie "Ochrony przeciw pozarowej budynkéw i
innych obiektéw budowlanych i terenéw " DZ.U. nr 92 z 10.12.1992 r.

. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6ét budowlano - montazowych

TOM V. Instalacje elektryczne.

Prawo Budowlane.
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